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Apresentação
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cadas trazem grande contribuição ao meio industrial do país. Dentre esses cursos, 
citam-se os vários cursos de Matemática Industrial, Empresarial e Aplicada. 

Esta obra surge com o objetivo de levar ao leitor uma coletânea de arti-
gos publicados no I Congresso Nacional de Matemática Aplicada à Indústria 
(CNMAI 2014). Os artigos selecionados para esta publicação vêm de uma se-
leta de pesquisas nas diversas áreas abordadas no evento, incluindo tópicos da 
dinâmica, fenômenos não lineares, mecatrônica, métodos numéricos, otimização 
linear e não linear, modelagem matemática e pesquisa operacional. 

Por esse motivo, a finalidade desta obra é também proporcionar uma maior 
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